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Sultanbeyli Fatih Ortaokulu
Harezmi Modeli Ders Plani

Ders: Harezmi Dersi

Konu: Hayatta ikinci Bir Sans Olur Mu?

Sinif:  Uygulama sinifi (7.5inif)

Siire: 40+40 (20 Hafta)

Ogretmenler: Zeliha KAYA YILMAZ, Mesut USTUNDAG, Deniz CAN , Mehmet ilkay KAYA, Dilek CANSARAN

1. Hedef — Kazanimlar:

Bilissel Siire¢ Kazanimlari:

1.1. Teknoloji kazanimlari:

1.1.1. Sabitleri ve degiskenleri carpismayi engellemek i¢in ¢oziimde kullanir.

1.1.2. Arabanin 6niindeki cisimlere carpmamasi i¢in buldugu ¢6zim alt basamaklara (adimlara) boler.
1.1.3. Arabanin 6nlindeki cisimlere ¢carpmamasi igin bir algoritma gelistirir.

(Algoritma; belli bir problemi ¢6zmek veya belirli bir amaca ulasmak i¢in tasarlanan yol. Matematikte ve
bilgisayar biliminde bir isi yapmak i¢in tanimlanan, bir baslangi¢c durumundan basladiginda, agikc¢a
belirlenmis bir son durumunda sonlanan, sonlu islemler kiimesidir.)

1.1.4. Arabanin 6nlindeki cisimlere garpmamasi igin olusturdugu algoritmik ¢6zimu test eder.

1.1.5. Parkur, araba ve engellerin tasarimlarini ve imalatlarini yapar.

1.1.6. Blok tabanli programlama aracinin arayiziini ve 6zelliklerini tanir.Kod Tabanli programlama
aracini tanir.(mBlock ve Arduino)

1.1.7. Paket programi kullanarak mesafe sensér 6lgme devrelesini gizer.

1.1.8. Arduino kullanarak digital ekranda mesafe 6l¢limu yapar.

1.1.9. Karar yapisini iceren programlar olusturur.

1.1.10. Karar yapisini iceren programlari test ederek hatalarini ayiklar.

1.1.11. Coklu karar yapilari iceren programlar olusturur.

1.1.12. Coklu karar yapisini igeren programlari test ederek hatalarini ayiklar.

1.1.13. Tim programlama yaplilarini iceren 6zglin bir proje olusturur.

1.1.14. Projenin olusturdugu Urinlerden istediklerini video ve sunu programi ortaminda diizenleyip
sergiler.

1.2.Fen-Matematik kazanimlari

1.2.1.Uzunluk élgme birimlerini tanir; m-km, m-dm-cm-mm birimlerini birbirine déndistdiriir.

1.2.2. Zaman éblgii birimlerini tanir ve birbirine déndistdirdir.

1.2.3. Arabanin aldigi yolu m/sn cinsinden km/sa cinsine ¢evirerek gercek yasamla baglanti kurar.
1.2.4. Arabalarin ortalama hizini hesaplar ve yorumlar.

1.2.5. Gergek hayat durumlarini inceleyerek iki coklugun orantili olup olmadigina karar verir.

1.2.6. Gergek hayat durumlarini inceleyerek iki ¢coklugun ters orantili olup olmadigina karar verir.

1.2.7. Arabanin fren mesafesi ile hizi arasindaki iliskiyi dogru orantiyi kullanarak ifade eder ve hiza gére
fren mesafesi hesaplar.

1.2.8. Arabanin karsisina ¢ikan engeli algilama zamani ve hizi arasindaki iliskiyi ters orantiyr kullanarak
ifade eder ve hiza gére engeli algilama zamanini hesaplar.

1.2.9. Arabalarin hizi ve gecen stire ile ilgili iki degiskenin birbirine bagh olarak nasil degistigini tablo ve
denklem ile ifade eder.
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1.2.10. Dogrusal denklemlerin grafigini olusturur ve dogrusal denklemi ¢ézer.

1.2.11. Giinliik yasamda slirtiinmeyi artirma veya azaltmaya yénelik yeni fikirler liretir.
1.2.12.Siirati tanimlar ve birimini ifade eder.

1.2.13.Yol, zaman ve siirat arasindaki iliskiyi grafik lizerinde gdsterir ve yorumlar.

1.2.14.Enerjiyi is kavrami ile iliskilendirir, kinetik ve potansiyel enerji olarak siniflandirir.
1.2.15.Kinetik ve potansiyel enerji tiirlerinin birbirine dénliistiigiinii 6rneklerle agiklar ve enerjinin
korundugu sonucunu ¢ikarir.

1.2.16.Siirtiinme kuvvetinin kinetik enerji lizerindeki etkisini 6rneklerle agiklar.

1.2.17. Ondalik gésterimin bir tam sayi ile carpma islemini yapar.

1.3.Sosyal Bilimler, Sanat ve Spor Bilimleri kazanimlari

1.3.1. Belirledigi probleme yonelik ¢oziim onerileri gelistirebilecegini ifade eder.

1.3.2. Tasarim siirecinin arastirma basamaklarini séyler.

Dogru veri kaynaklarina ulasma yollarina dikkat edilmesi, veri toplama asamasinda ¢6ziim énerisine
yénelik karsilasilan benzer tasarimlar tespit edildiginde etik kurallara uyularak belirlenen problemin
degistirilebilecegi veya mevcut tasarimin gelistirilmesi yoluna gidilebilecegi vurgulanir.

1.3.3. Tasarim gelistirme kriterlerini soyler.

Ergonomik, estetik, yaratici, 6zgtin, yalin, islevsel, bakim ve tamir kolayhdi gibi kullanici ihtiyaclari ile
dayanikli, kolay bulunabilir, geri déniistiime uygun, ekonomik olma gibi kriterler lizerinde durulur.
Tasarimi olusturma siirecinde gevresel faktérlere gére bu kriterlere dikkat edilir.

1.3.4. Tasarim olusturulurken kullanici, malzeme, uygulama ve cevre faktoérlerinin 6nemini agiklar.
Tasarim icin uygun malzemeyi temin etme, arag-geregleri segme, ¢alisma takvimi olusturma, maliyet
hesaplamasi yapma ve degerlendirme siiregleri tizerinde durulur.

1.3.5. Tasarimi olusturmak icin gerekli agamalari agiklar.

1.3.6. Teknoloji ve tasarim uygulamalarinda uyulmasi gereken giivenlik 6nlemlerini agiklar.

1.3.7. Tasarim iiriinlerinin iretim sireglerini agiklar.

Tasarimin ¢ikis noktasi, hangi ihtiyaca cevap verdigi, nasil yapildigi, nasil degerlendirildigi ve
sonuglandirildigi Gizerinde durulur.

1.3.8. Tasarimi igin taslak ¢izimler yapar.

Gergek hayatta karsilasilan probleme iliskin diisiiniilen ¢6ziim énerisi kGgit lizerinde iki boyutlu olarak
gosterilir.

1.3.9. Tasarim fikrini agiklamak igin ¢oklu ortam sunusu hazirlar.

Coklu ortam yazihimlari ile sesli ve hareketli sunular hazirlayarak sinif ortaminda sunulmasi lizerinde
durulur.

1.3.10. islevsel farkliliklarin mimari tasarimda yapisal farkhliklara yol agtigini séyler.

Farkli bina tasarimlari icin (sinema salonu, konferans salonu, mahkeme salonu, miize, tiyatro, spor
salonu, cami vb.) farkli mekén tasarimlari iizerinde durulur.

1.3.11. Yasamak istedigi konutu farkl cografi alan ve sartlara uygun olarak tasarlar.

Ormanlik bélge, daglik bélge, ¢él, kutup gibi farkli cografi/iklim kosullarina ve kisisel ihtiyaglara uygun bir
konut tasarlanarak sunulmasi saglanir. Tasarimlar ¢izim veya maket ile gésterilebilir.

1.3.12. Tasarimin modelini veya prototipini olusturur.
Ornek iriinlerin iiretim siirecleri ve gerekli kaynaklarin incelenmesi; uygulama asamasinda giivenlik
6nlemlerinin alinmasi; tasarimin ¢éziimiine yénelik maket veya ¢izim yapilarak gérsellestirilmesi; uygun
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arag-gere¢ ve malzemelerin temin edilerek tasarimin modeli yahut prototipinin olusturulmasi iizerinde
durulur.

1.3.13. Sergileyecegi iiriin veya iiriinlerini sunar.

Sergilenecek tiriin veya (riinler igcin tanitim materyalleri (kisa film, bilgisayar destekli sunum, tanitim
karti, afis, el brostirti vb.) hazirlanir...

2. Kullanilan Materyaller:

- Kagit, kalem, fon kartonlari, kamera, yazici, baski makinesi, makas, basili materyal
- Arduinouno , mesafe sensori, 4 adet DC motor ve baglantilari (her arag icin), metre, kronometre,
cetvel

3. Kaynaklar:

Harezmi Kimdir?.mp4

HarezmiOgretmen Egitimi.mp4

Harezmi Modeli Tanitim Filmi.mp4

Harezmi Modeli Proje Calismasi.mp4

Zihinden Makineye Pilot Okulumuz 60.Y1l Atakéy Ortaokulu.mp4
Zihinden Makineye Pilot Okulumuz Bakirkdy Mustafa Necati ilk. mp4
Zihinden Makineye Pilot Okulumuz Silivri Turgut Reis ilkokul.mp4
Problem nedir Sunumu.pptx

Etkili Sunum.pptx

3 hafta sunumu.pptx

Web 2.0.mp4

- https://i.ytimg.com/vi/AYVxPRcqROk/maxresdefault.jpg

- https://ofpof.com/content/u7drhtlq7f/kaza-geliyorum-demez-diyeceginiz-arac-kazalari 780x585.jpg
- http://i.habergazetesi.com.tr/resimler/1442017/41f688259a2.jpg
- https://www.youtube.com/watch?v=S3te2hORDfM

- https://www.youtube.com/watch?v=wOFiLO6CBUY

4. Olgme-Degerlendirme:

4.1. Kullanilacak rubrikler: ****(Rubrikleri ders plani eklerinde sunulmaktadir.)
e Sosyal Uriin Genel Rubrigi
e Sosyal Uriin Sunum Rubrigi
e Takim Calismasi Rubrigi

4.2. Diger élgme yoéntemleri: (Test sorulari ¢6zecek iseniz, buraya acikca sorulari yaziniz)
e Aracin ¢carpmayi engellemesi icin neler yapiimalidir? Siniftaki gruplar tarafindan cevaplandirilir.
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e Mesafeye gore hizin ayarlanmasi nasil olmahdir? Siniftaki gruplar tarafindan cevaplandirilir.

e Rehber 6gretmen liderliginde 3N Formu cevaplandirilir.

5. Hayatin iginden Sorunlar (HiS):

5.1. HiS:Hayatta ikinci Bir Sans Olur Mu?(4.Haftada belirdidiniz Hayatin iginden Sorunu agiklayici bir
ifade ile yaziniz.)

Oliimle sonuclanan trafik kazalarinin biiyiik bir orani araglarin carpismalarindan kaynaklandigi igin,
olimle sonuglanma ihtimallerini aracglarin carpismalarini mtimkin olan en kiiciik orana dustrip, can
kaybini minimuma indirme.

5.2. Sinirlamalar: (Zaman, biitce, kullanilacak materyaller vb sinirliliklar)

- Arag yapiminda kullanilan motorlarin gift yonli ¢alisabilenlerden segilmesine dikkat edilecek.

- Sensorlerin azami 6lcide kaliteli olmasina dikkat edilecek (Biitce el verdigince)

- Sokak, arac, bina, karayolu ve parkur yapiminda titiz ve hizli calismaya dikkat edilecek.

- Kullanilacak ara¢ yapiminda boyutlarin mimkiin olabildigince kiigik olmasina dikkat edilecek.

- Algoritma ve akis semasi olusturulmasi esnasinda mimkiin olan tim algoritmik ¢dzlimlerin Gretilmesine
ve en ergonomik olaninin segilmesine dikkat edilecek.

- Arduino ve S4A yi kullaniminda (6zellikle kod yaziminda) 6grencilere bilgiye nasil erisebileceklerinin
anlatilmasina ve kod desteginin direk veriimemesine dikkat edilecek

6. Ders igerigi:

On Hazirlik:

Veli toplantisi 6ncesinde okul konferans salonu hazir hale getirilecek. Projeksiyon, salon temizligi ve
havalandirmasi kontrol edilecek ve eksiklikler tamamlanacak.

Veli karsilamasinda, konferans salonu kapisi dniinde ikramda bulunarak 6gretmenler tarafindan
karsilanacak.

Velilere Okul Maduri Hidir KUS tarafindan selamlama konusmasi yapilacagi icin konusma metni okul
mudiri ile hazirlanacak.

Velilere toplanti esnasinda gosterilmek lGzere bir 6nceki yila ait ETAP-1 ¢alisma videolari konferans
salonunda bulunan bilgisayara indirilecek. ilgili video linklerine drivedan ulasabiliriz.

Ders Akisi :

Veli toplantisina Okul Midirimuiz HIDIR KUS'un selamlama konusmasi ile baslayacak.
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Siraslyla agsagidaki videolar izletilecek;

- Harezmi Kimdir?.mp4

HarezmiOgretmen Egitimi.mp4

- Harezmi Modeli Tanitim Filmi.mp4

- Harezmi Modeli Proje Calismasi.mp4

- Zihinden Makineye Pilot Okulumuz 60.Y1l Atakdy Ortaokulu.mp4

- Zihinden Makineye Pilot Okulumuz Bakirkdy Mustafa Necati ilk.mp4

- Zihinden Makineye Pilot Okulumuz Silivri Turgut Reis ilkokul.mp4
Zihinden Makineye Bilgisayar Bilimleri ve Disiplinler Arasi Egitim Harezmi modeli tanitimi yapilacak.
Harezmi projesini ylritecek 6gretmenler velilere tanitilacak. Veliler ile 6gretmenler teker teker
tanistirilacak ve yapilacaklar ve siire¢ hakkinda bilgi verilir.
2.Hafta:

On Hazirhk:

Ogrencilerle tanisma etkinligi 6ncesinde konferans salonu hazir hale getirilecek. Sandalye ve koltuklar

salonun duvar bolimiine siralanacak. Orta alanda rahat hareket edilebilecek bir alan olusturulacak.

Ogrenci tanisma etkinlikleri yonergeleri hazirlanacak. isim Sifat tanisma etkinligi Mesut USTUNDAG,
Ev Sahibi Kiraci Tanisma Etkinligini Zeliha KAYA YILMAZ, Cemberde isimlerini Séyleme Tanisma
Etkinligini Deniz CAN, Tuz-Buz Tanisma Etkinligini Mehmet ilkay KAYA tarafindan ydnergeleri
hazirlanip 6grencilerle uygulanacak.

Problem nedir?, Nasil belirlenir?, Ne Problemdir?, Etkili Sunum ve 21.Yizyil Ogrenme Yéntemleri

Sunulari konferans salonundaki bilgisayara yliklenecek.

Ders Akisi :

Ogretmen-6grenci tanisma etkinligi ile baslar sirasi ile 4 etkinlik yapilacaktir. Daha sonra Mehmet ilkay
KAYA tarafindan

Problem nedir Sunumu.ppt

Etkili Sunumu.ppt
sunulari izlettirilecek ve problemin ne oldugu, nasil belirlendigi, ve nelerin problem oldugu nelerin
problem olmadigi gercek yasamdan problem 6rnekleri verilerek aciklanacak. Etkili sunumun konusma
ile farki aciklanacak

izlenen ve anlatilan sunu ve konular cercevesinde dgrencilerin gercek hayattan érnek vermeleri
gozlenecek. Beyin firtinasi yontemi ile nelerin problem olabilecegi hakkinda bilgi alis verisi yapilacak.
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3. Hafta:
On Hazirlik:

Ogrencilerle Web 2.0 araglari etkinligi dncesinde bilgisayar sinifi hazir hale getirilecek. Ekran tarama

programi kontrol edilecek.

Web 2.0 videosu indirilecek.

Web 2.0 ile ilgili belirlenen POWTOON ve KAHOOT uygulamasi gosterilecek (MEB Hatti buna izin

veriyor).

Tahtaya karsi uygulamasi yapilacak.

21. yuzyll 6grenme yontemlerinden Kavram haritasinin verilmesine karar verildi.

5E modeli tanitimi yapilacak.

Ders Akisi :

Once Web 2.0 videosu izlenecek. Yeni nesil web 2.0 6grenme araclarindan olan POWTOON ve

KAHOOT un nasil kullanacagini yapilan uygulamalar ile kavramasi saglanacak.

5E Modeline gore ders plani hazirlama asamalari 6grencilere sunum ile ifade edilir ve neden bu
asamalar ile ders planini hazirladigimiza beyin firtinasi yontemiyle 6grencilerle karar verilecek.

21. Yuizyll Ogrenme Yéntemlerini ( Kavram Haritasi tekniklerini) tanimini yapar ve kullanir.

4. Hafta:
On Hazirlk:
Ders Akisi :

e Belirlenen HiS dogrultusunda 5E modeline gére ders plani hazirlanir.
e Olcme-degerlendirme yéntemleri belirlenir.

e Kac haftalik ders plani olusturulacagi 6gretmen ve 6grenci tarafindan belirlenir.

5. Hafta:
On Hazirlik:
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Ogrencilere verilen tabletlerde bulunan mail programina égrencilerin mail adreslerinin kurulmasi
saglanacak. Ogrencilere ders baslamasindan 10 dakika ©6nce projeye secildiklerine dair

sfoharezmi@gmail.com adresinden goriintiilenen isim “FBE PROJESI” olarak degistirilip, mail atilacak.

ilk derste gosterilecek olan resimler ve videolar, ders dncesinde sinif bilgisayarina indirilir. Videoya
“https://www.youtube.com/watch?v=S3te2hORDfM” ve
“https://www.youtube.com/watch?v=wOFiLO6CBUY” linklerinden ulasabilirsiniz. Mehmet ilkay KAYA
tarafindan trafik kazalari ile ilgili olarak videolar izletilir. Sonra arag kazalarina ait,

- https://i.ytimg.com/vi/AYVXPRcqROk/maxresdefault.jpg ,
- https://ofpof.com/content/u7drhtlq7f/kaza-geliyorum-demez-diyeceginiz-arac-kazalari 780x585.jpg,
- http://i.habergazetesi.com.tr/resimler/1442017/41f688259a2.jpg ,

resimler gosterilir.

e Ogretmen, olusturacag! grup sayisi kadar Portfolyo dosyasi hazirlar. Derslerimizi istasyon calismasi

seklinde yapilmasina karar verildi.

Ders Akisi :
Mehmet ilkay KAYA, indirilen gorsellerden olusturulan bir kolaji ve 2 adet videoyu projeksiyondan
yansitarak 6grencileresu sorulara yonlendirir:

> Resimlerde ve videolar da neler gériiyorsunuz? (izleme esnasinda not almalari, sonra saymalari

istenecek)

> Son duydugunuz veya TV de izlediginiz trafik kazasinda hayatini kaybeden var miydi ?

> Trafik kazasi gegireniniz var mi?

> Trafik kazasi geciren birisi sizce neler hisseder?

> Trafik kazalari neden olur?

> Trafik kazalarin nasil engellenenir?

Mesut USTUNDAG, 6grencilerin tabletlerini agmalarini isteyecek. Ve kendilerine gelen maili okumalarini
isteyecek. (internet probleminden dolay1 mail yerine égrencilere isimlerine ézel hazirlanan mektup

zarflari verildi)

"

Ulkemizde ¢cok stk meydana gelen trafik kazalarini en aza indirmek icin hazirlanacak projeye,

uUlke icinden yapilan basvurularin degerlendirilmesi neticesinde, ilk arag prototipini yapmak ve araci
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slirecte sizlere inandigimizi ve giivendigimizi bir kez daha belirterek basarilar dileriz.

FBE Yonetimi”

Ogretmen sinifa déner ve dgrencileri gézlemler. Ogrencilerin tepkilerinin sénmesi beklenir.

6. Hafta:

On Hazirhik: Oncelikli olarak dgrencileri 2 gruba (Fen-Matematik / Bilissel-Sosyal) ayiracagiz. Bu iki grup
istasyon ¢alismasi seklinde ¢alisacak.

A grubu oncelikle FM istasyonda 1. Harezmi Dersinde “uzunluk élgme birimlerini taniyacak; m-
km, m-dm-cm-mm birimlerini birbirine donlstirecek, zaman 6l¢l birimlerini taniyacak ve birbirine
dénistiirecek”, 2. Harezmi dersinde ise BS istasyonunda “araba tasarimlarini ve imalatlarini yapacak”.

B grubu ise &ncelikle BS istasyonunda 1. Harezmi Dersinde “araba tasarimlarini ve imalatlarini
yapacak” 2. Harezmi Dersinde ise FM istasyonda “uzunluk élgme birimlerini taniyacak; m-km, m-dm-cm-
mm birimlerini birbirine donistlirecek, zaman 6lcl birimlerini taniyacak ve birbirine donustlirecek”

BS istasyonunda Yapilacaklar:

Arag setleri icerisinde olan parcalar 6ncelikli olarak 6grencilere 6zellikleri tanitilacak. 1-Tekerlek,
2-Sarhos Tekerlek, 3-Motorlar, 4- Batarya Kilifi, 5-Ara¢ sasesi, 6-Arduino ve kablosu, 7- Mesafe Sensorii, 8-
Civata ve Montaj Ekipmanlari, 9-Montaj Ekipmanlari-2 (ekipmanlar klasériinde resimleri mevcut,
ekipmanlar.docx dosyasinda da asilacak afisler bulunmakta)

Bu 9 ekipman resimleri hazirlanarak BS istasyonunun arka planina asilacak. Sira ile tanitimlari yapilacak.
Daha sonra 6grencilere verilecek ara¢ montaj kilavuzu yardimi ile ara¢ sasesinin montajinin yapilmasina
eslik edilecek.

FM istasyonunda Yapilacaklar:

Oncelikle uzunluk ve zaman élcilerinin tanitimi yapilacak. Birim ¢evrimleri kisaca anlatilacak. Daha
sonra etraftaki gereclerin (Masa, Tanitim panosu, sahne, sandalye, tahta, 6grenci masasi, 6grenci sirasil,
salonun )6l¢iimlerini yapacak ve defterlerine cizimlerini kabaca cizip uzunluklarini not edecekler. Not etme
asamasi tamamlandiktan sonra, birimlerin birbirleri ile gevrimlerini yapacaklar.

Ders Akisi :

Ogrenciler iki gruba ayrild.

BS istasyonu

BS istasyonunda calisan 6grencilere sirasiyla asagidaki sorular soruldu ve cevaplari not etmeleri istendi.

- “Arag (araba) pargalari nelerdir?”
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-“Projemiz igin bu araca hangi ek hangi pargalari monte etmemiz gerekir?”
-“Mesafe élctimiiniin yapilabilmesi icin ne gereklidir?”
Daha sonra yapilacak ara¢ montesinin ekipmanlari kisaca tanitildi. Ve kilavuz esliginde arag montajlarina

baslamalari istendi. Ayrica grup olarak arabalarina hangi ismi vereceklerini diisiinmeleri istendi.

FM istasyonu:

FM istasyonunda ¢alisan 6grencilere sirasiyla asagidaki sorular soruldu ve cevaplari not etmeleri istendi.
- “Bulundugumuz yerden sahne uzakhgi ne kadardir?”

-“Bulundugumuz yerden Ankara’ya olan mesafe ne kadardir?”

-“ Odrenci sirasinin él¢iileri sizce nedir?”

-“ Ogrenci masasinin élgiileri sizce nedir?”

-“Ogretmen kiirsiisiiniin élciileri sizce nedir?”

- “Projemiz i¢in yapilmakta olan prototip arabanin él¢iileri sizce nedir?”

Ogrencilere uzunluk él¢ii birimleri kisaca anlatildi. Cm,m,km cinsinden uzunluklar karsilastirildi.
Bulundugumuz toplanti salonunda olan 6grenci sirasi, 6gretmen kiirsiisii, 6grenci masasi, sinif tahtasi,

prototip aracin 6lgtimleri yapildi. Cm ve m cinsinden élgiilen uzunluklarin gevriminin yapilmasi sagland..

7. Hafta:
On Hazirlik: Oncelikli olarak égrencileri 2 gruba (Fen-Matematik / Bilissel-Sosyal) ayiracagiz. Bu iki grup

istasyon ¢alismasi seklinde calisacak.

BS istasyonunda Yapilacaklar:

Ogrencilere verilecek ara¢ montaj kilavuzu yardimi ile arag sasesinin montajinin bitirilmesine eslik
edilecek. Algoritma tanimi yapilacak. Bir algoritma Ornegi 6grencilerle incelenecek. Arabanin ondeki
cisimlere carpmamasi icin ¢6zim bulmalari istenecek. Ve bu ¢6zimin bir algoritmasini ¢ikarmalar
beklenecek.

FM istasyonunda Yapilacaklar:
Ogrencilerle bu hafta gecmis dersimizde birimleri birbirine déniistiirme konusundaki

donistumleri projemizde nasil kullanacagimizi projemizdeki arabalarin ve sokak tasarimlarinin
boyutlarinin ne kadar olmasi gerektigi Gzerine konusulacak. Km/s olarak verilen birimin m/sn cinsinden
ifade edildiginde ne anlama geldigi tartisilacak. Arabalarimizin hareketine ne gibi etmenler etki edecegi

tartisihip bu islemlerin algoritmasi ¢cikarmalari saglanacak.
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Ders Akisi :
BS istasyonu
Gecgen hafta yarim kalan montaj parcalari égrencilere tekrar verilecek ve araci tamamlamalari istenecek.
Ogrencilere asadidaki sorular sorulacak cevaplari not edilecek.
-“Carpisma nedir?”
-“Carpismayi engellemek icin neler yapilabilir?”
-“Arabalarda hiz nasil azaltilir?”
-“Projemizde kullanacagimiz sensér hangisi idi?”
-“Mesafe sensériinii carpismalari engellemede nasil kullanmayi diisiiniyorsunuz ”
- “Algoritma nedir?”
Algoritmanin kisa bir tanimi yapilarak algoritma.docx in icinde bulunan telefon kuliibesinden arama
ornegi égrencilerle incelendi. Daha sonra égrencilerden énce sabah okula gelirken yaptiklarini adim adim
tahtaya yazmalari istendi. Eksik olanlar faaliyetler istasyondaki 6§renciler ile tamamlandi. Odrencilere bu

noktada “arabalarin ¢arpismamasi igin neler yapmaliyiz?” sorusu yoéneltilerek beyin firtinasi yapildi.

FM istasyonu

Ogrencilere ilk 6nce gegen haftaki birimler arasindaki déniisiimler hatirlatildi. Ve bizim projemizdeki
arabalarin boyutlari ve olusturacagimiz sokak tasarimlarinin boyutlari tizerine konusulup, projemizde
hangi birimler (izerinde daha ¢ok ¢alisacagimiz tartisildi. Daha sonra asagidaki sorular 6grenciler
yéneltildi ve cevaplari not etmeleri istendi.
® 90 km/s olarak verilen bir ifadeden ne anliyorsunuz?
® 90 m/sn olarak verilen ifadeden ne anliyorsunuz?
® Yukaridaki iki ifadeyi karsilastirdigimizda neler diisiiniirsiiniiz?
® 25 m/sn ifadesini diisiindiigiimiizde bu ifadenin gercek hayatta miimkiin olup olamayacadi
lizerine diisiincelerinizi yazar misiniz?
Ogrencilerimizin verdigi cevaplar tartisilarak bizim arag prototiplerimizin ve sokak
tasarimlarimizin ne kadar olmasi gerektigi konusunda konusup daha ¢cok m/sn birimleri iizerinde
calismalar yapacagimizi anlattik. Araglarimizin hareketine ve yavaslamasina ne gibi etmenlerin

etki edecedgi tartisilip 6grencilerin séylediklerini not almalari istendi.

8. Hafta:

Sayfa 10/ 20

harezmi

egitim model




Ty

On Hazirlik: Oncelikli olarak égrencileri 2 gruba (Fen-Matematik / Bilissel-Sosyal) ayiracagiz. Bu iki grup

istasyon calismasi seklinde calisacak.

BS istasyonunda Yapilacaklar:

Arabanin ondeki cisimlere ¢arpmamasi igin ¢6zim bulmalar istenecek. Ve bu ¢6zimin bir
algoritmasi ¢ikarilacak. Eksik kalan hususlar tamamlanacak. Blok tabanli programlama araci olan mBlock
programinin arayiiziinii ve o&zelliklerini tanitilacak. Program ve PC Mehmet ilkay KAYA tarafindan
internetten (http://www.mblock.cc/software/mblock/mblock3/) indirilip PC ye yiklenecek. Kurulumu
ogrencilerle beraber yapilacak.

FM istasyonunda Yapilacaklar:

Ogrencilerle tartisma ortami olusturularak cisimlerin hareketi sirasinda cisimlere etki eden kuvvetler
anlatilacak. Cisimlerin hareketini engelleyici ve sinirlandirici ve ya kolaylastiran etmenler (zerine
konusulacak. Zeliha Kaya Yilmaz tarafindan 6grencilere gesitli zeminlerin arabalarin yavaslayip hizlanmasi
tzerindeki etkileri érnekler verilerek tartisilacak. Mesut Ustiindag 6grencilere bir ucagin km/s olarak
verilen hizinin m/sn cinsinden esitinin bulunmasi konusundaki asamalar anlatacak.

Ders Akisi :
Ogrenciler iki gruba ayrild.

BS istasyonu
BS istasyonunda calisan 6grencilere sirasiyla asagidaki sorular soruldu ve cevaplari not etmeleri istendi.
- “ ki cismin birbirine ¢carpmasi ne demektir?”
- “ ki cisim birbirine nasil carpmaz? “
- “ ki nesnenin birbirine carpmamasi icin neler yapmaliyiz?”
Sorularin cevaplarindan sonra bu ¢6zimdn bir algoritmasi ¢ikartildi. Eksik kalan hususlar tamamlandi.
Blok tabanh programlama araci olan mBlock programi 6nce kurulumu yapildi ve arkasindan bir 6rnek ile
araylzi ve ozellikleri mblock tanitim.docx dosyasi yardimiyla kisaca tanitildi. Mesafe sensori devresi
hakkinda bilgi toplamalari istendi.
FM istasyonu:
FM istasyonunda ¢alisan égrencilere sirasiyla asagidaki sorular soruldu ve cevaplari not etmeleri istendi.

Surtinme nedir?

Sdrtlinme hangi ortamlarda mevcuttur?

Sdrtlinme azaltilabilir mi ya da artirilabilir mi?

Sorularin cevaplarindan sonra bu siirtinme ile ilgili olarak 6grencilerle beyin firtinasi yapildi.
Sirtlinmeyi azaltmaya veya cogaltmaya yonelik yeni distinceler ortaya cikarildi ve defterlere bu
¢Ozlimler ve fikirler not ettirildi.
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3600 KM/S hizla giden bir F16 savas ugagi;

- 1 saatte kag km yol gider?
- 3 saatte kag km yol gider?
- 1 dakikada kag¢ km yol gider?
- 1 dakikada kag metre yol gider?
- 1sn kag km yol gider?
- 1sn kag¢ metre yol gider?
Sorulari soruldu ve cevaplandirildi. Hatalar diizeltildi. Cevaplar ve ¢6ziim yollari defterlere kaydedildi.

9. Hafta:
On Hazirlik: Oncelikli olarak 6grencileri yine 2 gruba (Fen-Matematik / Bilissel-Sosyal) ayiracagiz. Bu iki

grup istasyon calismasi seklinde calisacak.

BS istasyonunda Yapilacaklar:

Mesafe olgmenin nasil olacagl ve bunun icin ¢6zim bulmalari istenecek. Ve bu ¢dzimin bir
algoritmasi ¢ikarilacak. Eksik kalan hususlar tamamlanacak. Arduino kod tabanli programlama araci olan
Arduino 1.8.4 programinin arayiiziinii ve &zelliklerini tanitilacak. Program ve PC Mehmet ilkay KAYA
tarafindan internetten (https://www.arduino.cc/en/main/software) indirilip PC ye ylklenecek. Kurulumu
ogrencilerle beraber yapilacak.http://www.robotiksistem.com/arduino _nedir arduino_ozellikleri.html
sayfasindan bilgiler alinarak arduino.docx dosyasi hazirlanacak.

Tasarim sirecinin arastirma basamaklari, gelistirme kriterleri ve tasarimi olusturulurken
kullanici, malzeme, uygulama ve gevre faktorlerinin énemini aldigi bilgiler dogrultusunda 6grencilerin
aciklamasi beklenecek.

FM istasyonunda Yapilacaklar:

Ogrencilere siratleri verilen araglarin belirli siirelerde ne kadar yol alacag sorulacak ve cevaplar
kaydedilecek. Bulunan degerler grafik haline getirilecek. Cizilen grafikler yorumlatilacak.

Ders Akisi :
Ogrenciler iki gruba ayrildi.

BS istasyonu

BS istasyonunda ¢alisan 6grencilere sirasiyla asagidaki sorular soruldu ve cevaplari not etmeleri istendi.
- “Mesafe ne demektir?”
- “Mesafe ne il 6lgllir? Mesafe 6l¢u birimleri nelerdir? “
- “ Dijital olarak mesafe sizce nasil 6lctliir?”

- “Tam dijital mesafe Olglim cihazlari ayni 6l¢liyl mu verir? Farkh sonuglar ¢ikabilir mi?”
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Sorularin cevaplarindan sonra bu ¢éziimin bir algoritmasi gikartildi. Eksik kalan hususlar
tamamlandi. Kod tabanli programlama araci olan Arduino programi 6nce kurulumu yapildi. Arayiizii ve
Ozellikleri arduino.docx dosyasi yardimiyla kisaca tanitildi. Gecen hafta mesafe sensori devresi hakkinda
bilgi toplamalari istenen 6grencilerden bulduklari bilgileri paylasmalari istendi. Fritzing de devre gizimi
verilen 6rnege bakarak cizildi.

Dogru veri kaynaklarina ulasma yollarina dikkat edilmesi, veri toplama asamasinda ¢6ziim Onerisine
yonelik karsilasilan benzer tasarimlar tespit edildiginde etik kurallara uyularak belirlenen problemin
degistirilebilecegi veya mevcut tasarimin gelistirilmesi yoluna gidilebilecegi vurgulandi.

Ergonomik, estetik, yaratici, 6zglin, yalin, islevsel, bakim ve tamir kolayhgi gibi kullanici ihtiyaglari ile
dayanikli, kolay bulunabilir, geri dontisiime uygun, ekonomik olma gibi kriterler Gzerinde durulur.
Tasarimi olusturma siirecinde cevresel faktorlere gore bu kriterlere dikkat edilir denildi.

Tasarim igin uygun malzemeyi temin etme, arag-geregleri segme, ¢alisma takvimi olusturma, maliyet
hesaplamasi yapma ve degerlendirme siirecleri tizerinde durulur.

FM istasyonu:

Gunlik hayatta cevremizdeki araglarin siiratleri verilerek bu araglarin belirli sirelerde ne kadar yol gittigi
soruldu. Bulunan siire ve yol degerleri ile grafik gizildi. Cizilen grafikler yorumlandi. Boylece araglarin
hareket halindeyken ya da duruyorken ki konumlari belirlendi. Verilen grafiklerden araglarin siratleri ya
da aradan gecen zaman hesaplandi. konum zaman grafigine bakilarak araglarin nerelerde durdugu ne
kadar siire durdugu belirlendi.

10. Hafta:
On Hazirhik: Oncelikli olarak 6grencileri 3 gruba (Fen-Matematik / Bilisim / Sosyal ) ayiracagiz. Daha sonra
bu 3 grubu da istasyon ¢alismasi seklinde calisacak.

Bilisim istasyonunda Yapilacaklar:

Gecen hafta Fritzing de cizilen devre arduino, board, led, kablolar, HS-04 mesafe 6lcer ve direng
elemanlariyla oncelikli olarak mesafe 6lciimi yapilacak. Sonrasinda ise Olglilen mesafelere gore ledlerin
yanmas! saglanacak. Devre yapimi tamamen Ogrenciler tarafindan yapilacak. Bilisim Teknolojileri
ogretmeni Mehmet ilkay KAYA dgrencilere bu noktada led’lerin 6zelliklerini anlatirken dikkat ettigi + ve —
uclara 6grencilerin dikkat etmesi noktasinda uyarida bulunacak.

Sosyal istasyonunda Yapilacaklar:

Tasarimi olusturmak icin gerekli asamalar, teknoloji ve tasarim uygulamalarinda uyulmasi gereken
glvenlik 6nlemleri ve tasarim Urinlerinin Gretim sirecleri hakkinda bilgiler verilecek. Tasarim gizimleri igin
gerekli olan c¢izimlerin nasil olmasi gerektigi 6rneklerle gosterilecek.

FM istasyonunda Yapilacaklar:

Gunliik hayatta kullandigimiz oran nedir? iki cokluk arasindaki oran nasil belirlenir , nasil uygulanir, oran
hesaplamalari nasil yapilir rneklerle gosterilecek.
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Ders Akisi :
Ogrenciler ii¢ gruba ayrild..

Bilisim istasyonu :
Bilisim istasyonunda ¢alisan égrencilere sirasiyla asagidaki sorular soruldu ve cevaplari not etmeleri

istendi.
- “ Arduino, Board, Led, kablo, HS-04 mesafe dlcer ve direng ne demektir?”
- “ Bu devre elemanlarin hangisinde arti (+) ve eksi(-) uca dikkat etmemiz gerekir?“
- “ Devreyi tamamlamak icin neler yapmaliyiz?”
-“Ledleri devreye ters baglarsak ne olur?”
- “Ledlerin 6niline neden direng bagliyoruz?”

Sorularin cevaplarindan sonra board lizerinde devre elemanlarinin yerlesimi gecen hafta defterlerine
cizdikleri devreye gére égrencilere yaptirildi. Yapilan devre Ogretmen Mehmet ilkay KAYA tarafindan
kontrol edildi. Yanlis baglanan ledler ile ilgili olarak ilk &nce islem yapilmadi. Ogrencilere yaptiklari devreyi
tekrar kontrol etmeleri icin 3 dakika sire verildi. Kontrol sonrasi 6grencilere programin algoritmasi
yaptirildi. Eksik yerler 6grencilerle tamamlandi. Arduino programindaki kodlari 6grenciler ile birlikte
Mehmet ilkay KAYA yazacaktir. Kod yazimi bittikten sonra Arduino PC ye baglandi. Programin ve devrenin
dogru calistigi gorildi. Ancak 2 adet ledin yanmadigi gérildi. Sebebi 68rencilere soruldu. Alinan cevaplara
gore (Ledler yanmis olabilir) 6nce yeni led verildi ve ayni sekilde takmalari istendi. Sorunun devam ettigi
gorildiugiinde nedeni tekrar 6grencilere soruldu. Alinan cevaplara gore (yanlis takilmis) led ters gevrilerek
tekrar takildi. Ve ledlerin yandigi gorildi. Ayni takilis tarzi ile yandigi diistintlen diger ledler de verilerek
devreye tekrar monte ettirildi ve ledlerin yanmadigi (1sik verdigi) gériildi. Ogrencilere édev olarak L298N
motor suriclsi nedir ve devresi nasil dizayn edilir? konularinda arastirma yapmalari, motor sirlici
devresini deftere cizilip getirilmesi istendi.

Sosyal istasyonunda Yapilacaklar:

Tasarimi olusturmak icin gerekli asamalar aciklandi. Teknoloji ve tasarim uygulamalarinda uyulmasi
gereken glivenlik 6nlemleri acgiklandi. Tasarim Urinlerinin retim sireglerinde tasarimin ¢ikis noktasi,
hangi ihtiyaca cevap verdigi, nasil yapildigi, nasil degerlendirildigi ve sonuglandirildig lizerinde duruldu.
Tasarim igin taslak cizimler yapilirken gercek hayatta karsilasilan probleme iliskin dislintlen ¢6zim
Onerileri kagit Gzerinde iki boyutlu olarak 6rneklerle cizilerek gosterildi.

FM istasyonu:

3 boyutlu olarak tasarlanan arabanin taslagi A4 kagidina cizildi. Kagidin 6l¢lleri araba olgllerinden kiguk
oldugu icin oranlama yapilarak kiictik bir model ¢izildi. Daha sonra mukavva karton Uzerine arabanin
gercek 6lcgllerine uygun olacak hesaplamalar yapilarak taslak model biyutilerek yeniden cizildi. Araba
tasarimi Gizerinde oran oranti islendi.

11. Hafta:
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On Hazirlik: Oncelikli olarak 6grencileri2 gruba (Fen-Matematik - Bilisim / Sosyal ) ayiracagiz. Daha sonra
bu 2grubu da istasyon calismasi seklinde calisacak.

Fen - Matematik / Bilisim istasyonunda Yapilacaklar:

Arduino programindaki kodlari égrenciler ile birlikte Mehmet ilkay KAYA yazacaktir. Program yazmaya
baslamadan 6nce Ogrencilere programin bir algoritmasi yaptirilacak. Eksik yerler tamamlanacak. Ve
Arduino Pc ye baglanarak devre calistirilacak. Hatalar var ise dizeltilecek.

Giinliik hayatta kullandigimiz oran nedir? iki cokluk arasindaki oran nasil belirlenir , nasil uygulanir, oran
hesaplamalari nasil yapilir drneklerle gosterilecek.

Sosyal istasyonunda Yapilacaklar:

Tasarimi olusturmak icin gerekli asamalar, teknoloji ve tasarim uygulamalarinda uyulmasi gereken
guvenlik 6nlemleri ve tasarim Urinlerinin tGretim siregleri hakkinda bilgiler verilecek. Tasarim gizimleri igin
gerekli olan gizimlerin nasil olmasi gerektigi 6rneklerle gosterilecek.

Ders Akisi :

Ogrenciler iki gruba ayrild.

Fen — Matematik / Bilisim istasyonu :
Bilisim istasyonunda ¢alisan égrencilere sirasiyla asagidaki sorular soruldu ve cevaplari not etmeleri

istendi.
- “ Arduino gikislari kag tanedir?”
- “ Arduino da kag tane GND ¢ikisi vardir?”
- “ Arduino da kag tane +5V ¢ikigi vardir?”
- “ Arduino da kag tane +3.3 V c¢ikisi vardir?”
- “ Arduino da sizce giris ucu var midir? Varsa kag tanedir ve hangileridir?”

Sorularin cevaplarindan sonra tamamlanan arag prototipi ve motor sirlicli baglantilarindan sonra
Arduino programindaki kodlari 8grenciler ile birlikte Mehmet ilkay KAYA yazacaktir. Kod yazimi bittikten
sonra Arduino PC ye baglandi. Programin yiklemesi yapildi. Arduino ve motor siriicii powerbank ile
desteklendi. Arabanin ¢alistigi goruldi. Ancak tekerlerin birisinin saga digerinin sola dondigu goruldi.
Ogrencilere sebebi soruldu ve motorlarin uglarinin baglantisi degistirildi.

Arabanin 1 sn de aldigi yol hesaplandi. Kilometre/ saate cevrildi. Grafikleri yapildi

Sosyal istasyonunda Yapilacaklar:

Farkh bina tasarimlari icin (sinema salonu, konferans salonu, mahkeme salonu, miize, tiyatro, spor
salonu, cami vb.) farkli mekan tasarimlari tizerinde duruldu. Proje icin ihtiyaclara uygun bir sokak ve
araba tasarlanarak sunulmasi saglandi. Tasarimlar cizim ile gosterildi.

12. Hafta:
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On Hazirlik: Oncelikli olarak dgrencileri 2 gruba (Fen-Matematik-Bilisim / Sosyal ) ayiracagiz. Daha sonra
bu 2 grubu da istasyon ¢alismasi seklinde calisacak.

Fen-Matematik-Bilisim istasyonunda Yapilacaklar:

Gecen hafta kodlamasi yapilan arabamizla bu hafta motor siirlicii Gizerinde bulunan enA ve —enB
uglarinin tanitimi yapilarak arabanin belirli siirelerle hizlanmasi saglanacak. Oncelikli olarak zaman ve
mesafe 6l¢imi yapilacak. Sonrasinda ise Olgilen zaman ve mesafelere gore 6grencilerin grafik gizmesi
saglanacak. Devre tasarimi tamamen Ogrenciler tarafindan yapilacak. Bilisim Teknolojileri 6gretmeni
Mehmet ilkay KAYA &grencilere bu noktada enA ve enB ug¢ kullanimini hizkontrol.docx belgesini
hazirlayarak, anlatacak ve 6grencilerin dikkat etmesi gerekecek noktalari vurgulayacak.

Sosyal istasyonunda Yapilacaklar:
Tasarimin prototiplerini ve maketlerini olusturur.

Ders Akisi :
Ogrenciler iki gruba ayrild.

Fen-Matematik-Bilisim istasyonu:
Bu istasyonda 6grencilere sirasiyla asagidaki sorular soruldu ve cevaplari not etmeleri istendi.

- “ Arabalar hep ayni hizda mi gider?”

- “ Prototip olarak hazirladiginiz araba hep ayni hizda mi gidecek?“
- “ Prototipin hizini ayarlayabilir miyiz?”

- “Hiz 6lgim{i icin nelere ihtiyacimiz var?”

- “Mesafe 6l¢imu igin nelere ihtiyacimiz var?”

-“Hiz / Mesafe grafigini cizebilir miyiz?”

Sorularin cevaplarindan sonra gecen hafta yapilip hareket ettirilen araglarin tizerinde bulunan motor
slrliciinin enA ve enB uclari Hizkontrol.docx belgesinden 6grencilere gosterildi. Daha sonra 6grencilere
arabanin hizlanmasini saglayacak programin yazilmasindan 6nce algoritmasi hazirlatildi. Eksik yerler
ogrencilerle tamamlandi. Arduino programindaki kodlari 6grenciler yazacaktir. Kod yazimi bittikten sonra
Mehmet ilkay KAYA tarafindan kontrol edildi ve Arduino PC ye baglandi. Programin dogru calistigi gorildi.

Ogrenciler bu kez calisan ve sabit hizda giden araglarin énce 2 sn de aldigi yolu élctiiler. Daha sonra 4 sn,
6 sn, 8 sn, 10 sn ve 12 sn de aldigi yolu 6lgtiler. Bu verileri kullanarak arabanin hiz/ zaman grafigini cizdiler.

Sosyal istasyonunda Yapilacaklar:

Ornek driinlerin Gretim siiregleri ve gerekli kaynaklarin incelenmesi; uygulama asamasinda giivenlik
Oonlemlerinin alinmasi; tasarimin ¢éziimine yonelik maket veya cizim yapilarak goérsellestirilmesi; uygun
arac¢-gere¢ ve malzemelerin temin edilerek tasarimin modeli yahut prototipinin olusturulmasi izerinde
duruldu.

13. Hafta:
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On Hazirlik: Oncelikli olarak dgrencileri 2 gruba (Fen-Matematik—Bilissel/ Sosyal) ayiracagiz. Bu iki grup
istasyon calismasi seklinde calisacak.

Fen-Matematik-Bilisim istasyonunda Yapilacaklar:

Kodlama da c¢ikan hatalardan ve motor siiricl arizasi sonrasi yeniden kodlanan arduinomuzu
motor suricu Uzerinde bulunan enA ve —enB uglarini kullanarak ilk 3 sn enA ve enB ucalarina 255 degeri
vererek,3-6 sn siiresince enA ve enB ucalarina 128 degeri vererek, 6-9 sn sliresince enA ve enB uclarina 64
degeri vererek ve en sonda 9-12 sn araliginda sliresince enA ve enB ucalarina 32 degeri vererek, aracin hiz,
yol ve zaman degerlerini not edecegiz. Sonrasinda ise 6l¢lilen zaman ve mesafelere gore 6grencilerin grafik
gizmesi saglanacak. Devre tasarimi tamamen O6grenciler tarafindan yapilacak. Bilisim Teknolojileri
ogretmeni Mehmet ilkay KAYA 6grencilere bu noktada enA ve enB ug kullaniminda 6nemli noktalara tekrar
vurgu yapacak.

Sosyal istasyonunda Yapilacaklar:
Tasarimin prototiplerini ve maketlerini olusturur.

Ders Akisi : Oncelikli olarak égrencileri 2 gruba ayrildi.

Fen-Matematik-Bilisim istasyonu:
Bu istasyonda 6grencilere sirasiyla asagidaki sorular soruldu ve cevaplari not etmeleri istendi.

-“PWL ~ ucu ne demek sizce?”
- “Arduino da kag tane ~ ucu var?”
-“Hiz / Mesafe grafigini ¢izebilir miyiz?”

Sorularin cevaplarindan sonra arag¢ baglantilari ile motor siirlici baglantilari 6grenciler tarafindan
yapildi. Daha sonra 6grencilere arabanin istenilen hizda ve slirede hizlanmasini saglayacak programin
yazilmasindan once algoritmasi hazirlatildi. Eksik yerler 6grencilerle tamamlandi. Arduino programindaki
kodlar égrenciler tarafindan yazildi. Kod yazimi bittikten sonra Mehmet ilkay KAYA tarafindan kontrol
edildi ve Arduino PC ye baglandi. Programin dogru calistigi goruldi.

Ogrenciler bu kez calisan ve belirli siirelerde sabit hizda giden araclarin (0-3 sn, 3-6 sn, 6-9 sn, 9-12 sn de)
aldigi yolu 6lgtiiler. Bu verileri kullanarak arabanin hiz/ zaman grafigini gizdiler.

Sosyal istasyonunda Yapilacaklar:

Ornek driinlerin Gretim siiregleri ve gerekli kaynaklarin incelenmesi; uygulama asamasinda giivenlik
onlemlerinin alinmasi; tasarimin ¢éziimine yonelik maket veya cizim yapilarak gorsellestirilmesi; uygun
arag-gere¢ ve malzemelerin temin edilerek tasarimin modeli yahut prototipinin olusturulmasi lizerinde
duruldu.

14. Hafta:
On Hazirhk: Oncelikli olarak dgrencileri 2 gruba (Fen-Matematik-Bilissel/ Sosyal) ayiracagiz. Bu iki grup

istasyon calismasi seklinde calisacak.

Fen-Matematik-Bilisim istasyonunda Yapilacaklar:
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Motor siricu Gzerinde bulunan enA ve —enB uglarini kullanarak ilk 3 sn enA ve enB ucalarina 255
degeri vererek, 3-6 sn siiresince enA ve enB ucalarina 128 degeri vererek, 6-9 sn sliresince enA ve enB
uclarina 64 degeri vererek ve en sonda 9-12 sn araliginda siresince enA ve enB ucalarina 32 degeri
vererek, aracin hiz, yol ve zaman degerlerini not edecegiz. Sonrasinda ise dlglilen zaman ve mesafelere
gore dgrencilerin grafik cizmesi saglanacak. Olciilen degerlerin gegen hafta diistindiiglimiiz gibi ctkmamasi
lzerine (tam sayi ve birbirine tam bolinebilme ), ondalikh sayilarla dért islem yapilabilmesine de olanak
vermesi icin, ondalikli sayilarla galismalar yapilacak.

Sosyal istasyonunda Yapilacaklar:
Tasarimin prototiplerini ve maketlerini olusturur.

Ders Akisi : Oncelikli olarak égrencileri 2 gruba ayrildi.

Fen-Matematik-Bilisim istasyonu:

Ogrencilere arabanin istenilen hizda ve siirede hizlanmasini saglayacak programin yazilmasindan énce
algoritmasi hazirlatildi. Eksik yerler 6grencilerle tamamlandi. Arduino programindaki kodlar 6grenciler
tarafindan yazildi. Kod yazimi bittikten sonra Mehmet ilkay KAYA tarafindan kontrol edildi ve Arduino PC
ye baglandi. Programin dogru calistig gorildi. Arag hizi olarak 6nce 188, daha sonra ise 140 olarak
ayarlandi (255 Uzerinden)

Ogrenciler bu kez calisan ve belirli siirelerde sabit hizda giden araclarin (0-3 sn, 3-6 sn, 6-9 sn, 9-12 sn de)
aldigi yolu Olgtiler. Bu verileri kullanarak arabanin hiz/ zaman grafigini gizdiler.

Sosyal istasyonunda Yapilacaklar:

Ornek driinlerin Gretim siiregleri ve gerekli kaynaklarin incelenmesi; uygulama asamasinda giivenlik
Oonlemlerinin alinmasi; tasarimin ¢éziimine yonelik maket veya cizim yapilarak goérsellestirilmesi; uygun
arac¢-gere¢ ve malzemelerin temin edilerek tasarimin modeli yahut prototipinin olusturulmasi lzerinde
duruldu.

15. Hafta:
On Hazirlik: Oncelikli olarak dgrencileri 2 gruba (Fen-Matematik—Bilissel/ Sosyal) ayiracagiz. Bu iki grup
istasyon ¢alismasi seklinde calisacak.

Fen-Matematik-Bilisim istasyonunda Yapilacaklar:

enA ve enB uclarini kullanarak hareket ettirdigimiz aracimiza buzzer eklemesi yapilarak kullaniciya
sesliikaz verilecek ve devre elemanlarinin sabitlenmesine baslanacaktir. Kodlama da 400-300 mm arasinda
sn 1 kez bip sesi, 200-300mm arasinda 1 sn 2 kez bip sesi, 100-200mm araliginda 1 sn de 4 kez ve 50mm
asagisinda surekli bip sesi ikazi verilecektir. Devre tasarimi tamamen 6grenciler tarafindan yapilacak.
Bilisim Teknolojileri 6gretmeni Mehmet ilkay KAYA égrencilere bu noktada enA ve enB u¢ kullaniminda ve
buzzer kullaniminda 6nemli noktalara tekrar vurgu yapacak.

Sosyal istasyonunda Yapilacaklar:
Tasarimin prototiplerini ve maketlerini olusturur.

Ders Akisi : Oncelikli olarak 6grencileri 2 gruba ayrildi.
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Fen-Matematik-Bilisim istasyonu:
Bu istasyonda ddrencilere sirasiyla asagidaki sorular soruldu ve cevaplari not etmeleri istendi.

-“Mesafeye gore ses nasil ayarlanir?”
- “Arduino da sesli ikaz nasil yapilir?”
-“ Arduino da 1 sn ye de kag kez sesli ikaz yapilabilir?”

Sorularin cevaplarindan sonra arag baglantilari, buzzer montaji ile motor siirticti baglantilari 6grenciler
tarafindan yapildi. Daha sonra 6grencilere arabanin istenilen mesafede bip sesi ¢ikarmasini saglayacak
programin yazilmasindan once algoritmasi hazirlatildi. Eksik yerler 6grencilerle tamamlandi. Arduino
programindaki kodlar &grenciler tarafindan yazildi. Kod yazimi bittikten sonra Mehmet ilkay KAYA
tarafindan kontrol edildi ve Arduino PC ye baglandi. Programin dogru ¢ahstigi gorilda.

Aragin hizi ve gegen sire ile ilgili olarak iki degiskenin 6lgimleri yapildi. Defterlere bu olglimler kayit
edilerek, hiz / zaman grafigi cizildi. Ayrica hiz zaman ve alinan yol ile ilgili olarak, hesaplanan veriler de
kullanilarak hiz-zaman-yol denklemini bulmalari saglandi.

Sosyal istasyonunda Yapilacaklar:

Ornek driinlerin Gretim siiregleri ve gerekli kaynaklarin incelenmesi; uygulama asamasinda giivenlik
onlemlerinin alinmasi; tasarimin ¢oziimiine yonelik ¢izim yapilarak goérsellestirilmesiyle birlikte binalar,
agaclar, trafik isaretleri ve trafik kurallarina uygun seklide dizaynlar yapildi.

16. Hafta:
On Hazirhk: Ogrenciler proje tanitiminda kullanilmak iizere afis ve pankart diyazn edecekleri icin bu
hafta birlestirildi. Ders istasyon ¢alismasi sekilde olmayacak.

Ders Akigsi : Afis ve pankartlarda kullanilacak s6z ve ¢izimler Uzerinde duruldu. Trafik isaretleri ve trafik
kurallarina uygun seklide dizaynlar yapildi. Ara¢ kablolamasindaki uzun kablolar kisaltildi.

17. Hafta:
On Hazirlhik: Ogrenciler sokak tasarimlarina devam edebilmeleri i¢in bu hafta da birlestirildi.

Ders Akisi : Binalar, agaclar, trafik isaretleri ve trafik kurallarina uygun seklide dizaynlar yapildi. Ogrenciler
sokakta bulunan ev, bina, okul, yol, park alani, Ust gecit vb. binalarin montajini bitirdiler.

18. Hafta:
On Hazirhk: Ogrenciler sokak tasarimini yapabilmeleri igin bu hafta birlestirildi. Ders istasyon ¢alismasi
sekilde olmayacak.

Ders Akigi : Ornek driinlerin iretim siirecleri ve gerekli kaynaklarin incelenmesi; uygulama asamasinda
glvenlik 6nlemlerinin alinmasi; tasarimin ¢oéziimiine yonelik cizim yapilarak gorsellestirilmesi; uygun arac-
gere¢c ve malzemelerin temin edilerek tasarimin prototipinin olusturulmasi Gzerinde duruldu. Binalar,
agaclar, trafik isaretleri ve trafik kurallarina uygun seklide dizaynlar yapildi. Ogrenciler sokakta bulunan ev,
bina, okul, yol, park alani, Ust gecit vb. binalarin montajini yaptilar.
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19. Hafta:
On Hazirlik:
Ders Akisi :

20. Hafta:
On Hazirhik: Okulumuz 6grencilerine proje sunumu yapilacagindan tiim sunu, arag, sokak, pillerin
durumu vb. kontrol edildi.
Ders Akisi : Harezmi Projesi kapsaminda yapilan ¢alismalar, okul 6grencilerine basaril bir sekilde

sunuldu.
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